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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeghnicznej (SST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru przebudowy chodnikow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) standakument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zawanych z przebudaywchodnikow.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogoélne, wspélne dla
roboét obgtych specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy calGé
techniczno-uaytkowa (droga) albo jego g&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumgty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z oba&ujacymi przepisami, stanowaty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdarae okolicznaci zachodzcych w
toku wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanyotibiorow robot, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej paizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawae i projektantem.

1.4.4.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.6.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym celu ut@enia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.7. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prdezyniera/Kierownika
projektu.

1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzgltych do przejmowania i rozktadania

obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniaych dogodne warunki dla ruchu.

a) Podbudowa - dolna € nawierzchni stiaca do przenoszenia obhgzen od ruchu na
podiaze. Podbudowa e skladéa sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).

1.4.9. Odpowiednia (bliska) zgod&® - zgodndé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi

tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oliteny - z przecitnymi tolerancjami,

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddawlanych.
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1.4.10.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojuazaow,
umieszczenia uadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Podtze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchii do
glebokasci przemarzania.

1.4.12.Podiaze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa peaitdezaca bezpérednio pod
nawierzchmi, ulepszona w celu unmliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego
wykonania nawierzchni.

1.4.13Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcyce sposobu
realizacji robot lub innych spraw zagianych z prowadzeniem budowy.

1.4.14 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizychadaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.15Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢zdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.

1.4.16Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio(przedmiarem) w Kkolejrici
technologicznej ich wykonania.

1.4.17 Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako &goe czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpiearswo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodaa
dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowyzglaginiajpcym podziat na
dokumentagj projektows:

—  Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentag projektows
oraz projektow dokumentag wykonawca (techniczm) i zostam przekazane
Wykonawcy,

1.5.3.Zgodnaosé robot z dokumentacy projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkod@ekumenty przekazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania
okreslone w ch@éby jednym z nich g obowikzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie moe wykorzystywa bledow lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsbwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na @nie @ wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.
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Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materladgla zgodne z dokumentagc]
projektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei
docelowe, od ktérych dopuszczalna sdchylenia w ramach oldlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatdw i elementéw budowli sau wykazyw& zgodnd¢é z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczé dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentacj
projektowg lub SST i wplynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostanzastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoetgwod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejacych obiektéw (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkreswania realizacji
kontraktu, a do zak@czenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawizyinierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednzaradem drogi i organem
zaradzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinienchya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazkmrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczinstaluje i kdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaye takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewniag w ten sposéb bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzien i w nocy tych zapor i
znakdw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczaje kxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebaodj zaptacie i przyjmuje
Sig, ze jest whczony w cen kontraktovd.
1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie wykonywania robét Wykonawcedaie:

a) podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsilo przepiséw i
norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orazlzie
unikaé uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a wyniaych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenma ilinych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

1.5.6.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgearem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.
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1.5.7.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami  tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiapcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaldbdjykonawca bezzwitocznie
powiadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiladaeaz kedzie z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @aspr
Wykonawca hdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaw@go.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglonieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoweszkaniowej w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

1.5.8.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadbie przestrzedga przepisow dotyctych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczge,
socjalne oraz speki odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrste/a publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.9.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i udzenia
uzywane do robdét od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowajéjibelementy byly w
zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Hygnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegoOtowe informacje dotyg® proponowanegadrédita wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw jak réwrieodpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegoddta nie oznacza automatycznisg
wszelkie materiaty z danegoodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonedgoddia w sposdb ggly spetlniaj wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy i ztmone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu.
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Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyciem, usurgciem i
niezaptaceniem

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdydala one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczgsiami, zachowaly swajjakos¢ i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez ktyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdgdabzlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawc zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZAET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgiri, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robét. Spek uzywany do robot
powinien by zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii robot, zaakceptowanym
przez Irzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej
dokumentach, spek powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidazyniera/Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien iy zgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotyszymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania
warunkow umowy, zostanprzez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore
nie wplyra niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét i wkxiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfiarowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidiazyniera/Kierownika projektu,

w terminie przewidzianym umaw

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogalglicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy
oraz za jak& zastosowanych materiatdow i wykonywanych robét, ich zgodnéc z
dokumentagj projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robot.
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Btedy popetnione przez Wykonawow wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgan
usungte przez Wykonawgna wtasny koszt, z waikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy §raipiprzez layniera/Kierownika
projektu.

Sprawdzenie  wytyczenia  rob6t  lub  wyznaczenia  wgsck przez
Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy aatdpowiedzialnéci za ich
doktadndc¢.

Decyzje Izyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia
materiatdbw i elementéw robdtetla oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a zakw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bad&a materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatdw,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na
rozwazarg kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba
zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawdi do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu program zapewnienia ko W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposob wykonywania robot, Aneosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwaragy wykonanie robo6t zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja@ powinien zawier&

a) Cz$¢ 0goOlm opisupca:

— organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaawobot,

— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  sposOb zapewnienia bhp.,

b) cz$¢ szczego6tow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

—  sposob i procedapomiardw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja, itp.) prowadzonych podczas dostaw nadfev, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdot;o

- sposOb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagnac¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakéci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezkdne do pobierania probek i badaaterialéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania
jest zadowalapy.
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Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz roboét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostahe tam okrdone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczmpy zapewni wykonanie robét zgodnie z
uMmow4.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem hadaaterialow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki lzda pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkciji mdoy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
prébek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone prz@/ykonawe do bada
wykonywanych przez lyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przemiera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Ilayniera/Kierownika projektu Wykonawca ctizie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktore lkudaatpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosgaprzez Wykonawg usunete lub ulepszone z wihasnej
woli. Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanZawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmaujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegahe przez layniera/Kierownika
projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw Ilub bafla Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i rtenie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstaavpimie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw
z wynikami bada jak najszybciej, nie paniej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania
prébek i badania materiatbw w miejscu ich wytwaragozyskiwania, a Wykonawca i
producent materialéw powinien udzielhu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez migdzy innymi swoje badania,¢izie ocenia
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zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawymikow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopuci¢c do wycia tylko te materiaty, ktére
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpieéstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:

— Polsk Norny lub

— aprobat technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPalskie]

Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktore spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestyymagane przez SST, 4da
partia dostarczona do roboOtedzie posiada te dokumenty, oketajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badevykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigych wymaga beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru  rob6t dokonuje  Wykonawca po pisemnym  pdamaieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanyabot | terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowizku ukaczenia
wszystkich rob6t. Bidne dane zostanpoprawione wg instrukcji tyniera/Kierownika
projektu na gimie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagamn do ptatndci
na rzecz Wykonawcy w czasie oki@ym w umowie.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Dlugasci i odlegtagici pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymicda
obmierzone poziomo wzdidinii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robot nie wymagajego inaczej, okjosci beda
wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,c¢da wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.
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7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a tate w przypadku wygpowania dhiaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& lzda wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieakisi obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktorego
wzér zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezndéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegra zakryciu.

Odbior robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogdlnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniemzyniera/Kierownika projektu. Odbidrc¢dzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie Zmiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumeatgmrojektows, SST 1 uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr ostateczny robot

8.3.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettggo wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowé do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawz bezzwlocznym powiadomieniem namie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przezziniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaazprzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajaca roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow badlai
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania robo6t z dokumentacprojektows i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektovg
i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robdt jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace
dokumenty:

1. dokumentagjprojektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (@odsive z dokumentdw umowy i ew.

uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4, ksazki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badeaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i
ew. PZJ,

6. deklaracje zgodsa lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SSTiew. PZJ,

7. oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada
pomiarow zaiczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrissz i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rotmdtarzysacych (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wieicielom uradzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuami z
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigp lxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawejo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunahcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidr zwhzanych z usurciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mastch w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dolzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatnaci jest wielk@¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.

Cena ryczattowa dalzie uwzgednia®¢ wszystkie czynnii, wymagania i badania
skladajce s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny ryczattowe robotgoa obejmowa:
robocizr bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
wart@é¢ zuwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
wart@¢ pracy sprztu wraz z towarzysgcymi kosztami,
koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymagé warunkéw umowy i wymaga ogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokreslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

(&) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamwa budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalgh zmian i
uzgodni@ wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania dwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

Koszt utrzymania organizacji ruchu obejmuije:

(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i nigiie tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynniei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji organizacji ruchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanego oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo bu@mel| (Dz. U. z 2003r Nr 207, poz. 2016
z p&niejszymi zmianami).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogacHiqantych (Dz. U. z 2004r Nr 204, poz.
2086 z paniejszymi zmianami).
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D -01.02.04

Rozbidrka elementow drog
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajihtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zadanych z rozbiérk elementéw drog.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) standakument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zawanych z przebudaywchodnikow.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét azanych
Z rozbiork:
- kraveznikOw, obrzey i kraweznikow,
- chodnikéw,
- nawierzchni z mieszanki min.-asf. oraz betogjo

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgai, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiérk elementow drog mi@ by wykorzystany
sprzt podany portej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- tadowarki,
- samochody ¢karowe,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- koparki.
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4. TRANSPORT

Materiat z rozbiorki ména przewozi dowolnym srodkiem transportu. Materiat z rozbiorki
nadajcy sk do ponownego wykorzystania nayewywies¢ w miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru. Pozostate ustmi materialy z rozbiorki staj sii wlasndgcia
wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmuisunecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutael projektowa, SST lub
wskazanych przez hyniera.

Roboty rozbiorkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w
SST lub przez layniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST $tsig wlasndcia Wykonawcy, powinny
by¢ usunete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw dedgjdujce sé w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnpalezry zapobiec gromadzeniuegsiv nich wody
opadowej.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementéw przewidzianych do
powtornego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarovwy robot zwiazanych z rozbiork elementow drég:
dla chodnika - f(metr kwadratowy),
dla krawznika, opornika, obrza, - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawyptatnosci
Podstaw ptatnaci jest wielké¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Przy kalkulowaniu kosztu robo6t naleuwzgkdnic:
a) dla rozbiorki krawznikéw, obrzey i opornikow:
- odkopanie kraggnikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew,
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbidrki
- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki chodnikdw:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichy materiatdw
chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego hiéoki w celu ponownego jegaycia, z
utozeniem na poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbigrk
wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadciasta ogblnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwwgriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rownoramienne

7. PN-H-93402 i{towniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwadzie budowlane. Gwalzie 2z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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D —02.00.01

Roboty ziemne
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SPIS TRESCI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

1.2. Zakres stosowania SST

1.3. Zakres robot obych SST

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.5. 0Ogdlne wymagania dotygz robdt

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

3.  SPRET

3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu
3.2. Sprzt do robo6t ziemnych

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogolne wymagania dotyge transportu
4.2. Transport gruntow

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

5.2. Odwodnienia pasa robot ziemnych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jad@ robot

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robéirmych
6.3. Badania do odbioru rob6t ziemnych
6.4. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi robotami
7.  OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogodlne zasady obmiaru robot

7.2. Obmiar robét ziemnych

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

10.2 Inne dokumenty
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru liniowych robot ziemnych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standaekument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zawanych z przebudanwchodnikdw.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drogejoiuja:
a) wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrungu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriafp warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktoéra jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.

1.4.3Wysoka¢ nasypu lub gbokas¢ wykopu - r@&nica rzdnej terenu i rgdnej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4Wykop ptytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.5. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.6. Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieieiz) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanychbddowy nasypow oraz innych prac
zZwigzanych z trasdrogows.

1.4.7. Wskanik zag:szczenia gruntu - wiellké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

I =Pa
pds
gdzie:
Pd - ge;stoéc’3 objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m?),

Pas - Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wd optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], shca do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m).

1.4.8. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

lo

E
. El
gdzie:
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E; - modut odksztatlcenia gruntu oznaczony w pierwszychzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérngbtiazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.9.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,Mlymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poma
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy powiroy¢ wywiezione przez Wykonawc

na odktad i staj sic jego wiasnécia. Grunt i materiat nadage s¢ do ponownego
wykorzystania naley wywies¢ w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do robot ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykézsie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (neazia mechaniczne, koparki, tadowarki, itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sdradg skrzyniowe itp.),
— sprztu zagszczajcego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirig dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego ehgsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegto
transportu. Wydajrig srodkéw transportowych powinna &yponadto dostosowana do
wydajnaici sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudrzdu).
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Zwigkszenie odlegiei transportu ponad wada zatwierdzone nie nmme by
podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowe] zaptaty za transport, o ile
zwickszone odlegkxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”

pkt 5.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania do odbioru robét ziemnych
6.2.1.RO6wnac¢

Nierébwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzonea t&metrows, nie mog
przekracza 3 cm.

6.2.2.Zageszczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 powinien dy
zgodny z zatbonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjuntow dla ktérych nie
mozna okréli¢ wskanika zagszczenia naley okresli¢ wskanik odksztatceniag) zgodnie z
normg PN-S-02205:1998.

6.3. Zasady postpowania z wadliwiewykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetragp wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone. Ji materiaty nie spetniace wymaga zostal wbudowane
lub zastosowane, to na polecenieyimera Wykonawca wymieni je na vgawe, na wiasny
koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier m@e uzng wack za nie majca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne dragitali zakres i wielk& potracen za
obnizom jakaosé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DOM@.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarayvjest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST DEM30.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢sza wykonane zgodnie z SST i wymaganiamiyimera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytya:

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnaci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B- Grunty budowlane. Okikenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
02480:1986

2. PN-B- Grunty budowlane. Badania prébek gruntow
04481:1988

3. PN-B- Grunty budowlane. Oznaczanie kapilaitidiernej
04493:1960

4. PN-S- Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan
02205:1998

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moduwdksztatcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obezenie ptyt
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8. Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr§¥awa
1998.

9. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy poétsztywnych, IBDIM, Warszawa
1997.
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D - 08.01.01

Krawezniki
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SPIS TRESCI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

1.2. Zakres stosowania SST

1.3. Zakres robot obych SST

1.4. Okrdlenia podstawowe

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materiaty

2.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia
2.3. Betonijego skfadniki

2.4. Materiaty na podsyghk do zapraw
2.5. Materiaty na tawy

2.6. Masa zalewowa

3. SPRET

4, TRANSPORT

4.1. Transport kragenikow

4.2. Transport pozostatych materiatow
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta pod tawy

5.2.  Wykonanie taw

5.3. tawa betonowa

5.4. Ustawienie kragznikdw betonowych
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przygieniem do robot
6.2. Badania w czasie robot

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogolne zasady odbioru robét

8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu
9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajhtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zadanych z ustawieniem kraanikow betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowkuchent przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zawanych z przebudaywchodnikow.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét
zwiazanych z ustawieniem kraanikow:
— betonowych na tawie betonowej z oporem,
— betonowych wtopionych na tawie betonowej na gidagh dla pieszych,

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzejace chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okigdenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

2. MATERIALY
2.1. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
krawezniki betonowe,
piasek na podsyprk do zapraw,
cement do podsypki i zapraw,
woda,
materiaty do wykonania tawy pod kramniki.

2.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikdw betonowych powinny kiybez rys, pknigé i ubytkdw
betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Kralzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmawgdzi elementéw, zgodnie z
BN-80/6775-03/01.

2.3. Beton i jego skfadniki
2.3.1.Beton do produkcji kragznikdw
Do produkcji krawznikow nalery stosowa beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.

Beton uyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowasie:
— nasikliwoscia, ponizej 4%,
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— ScieralnGcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@1 4 mm,
— mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z normqaPN-B-06250.

2.3.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niezsizej
niz ,32,5" wg PN-B-19701.

Przechowywanie cementu powinncatlagodne z BN-88/6731-08.
2.3.3.Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiatl&vymaganiom PN-B-06712.

2.3.4.Woda
Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 .

2.4. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-
06712 [5], a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B116

Cement na podsypki do zaprawy cementowo-piaskowej powinient lgementem
portlandzkim klasy nie mniejszejmj32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod krawniki nalezy stosow4, dla:
a) fawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PNM&50, ktérego sktadniki powinny
odpowiadé wymaganiom punktu 2.3.

2.6. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacgfnyna gogco, powinna
odpowiadé wymaganiom BN-74/6771-04 lub aprobaty technicznej.

w

. SPRZET

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-
piaskowej,
wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Transport kraweznikow

Krawgzniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej
z nachyleniem w kierunku jazdy.
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4.2. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinier sidbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.
Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem yninmateriatami. Podczas
transportu kruszywa powinny byabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drebne
przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzgtinieniem
w szerokdéci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod dapowinien wynosi co
najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.2. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02.
5.3. Ltawa betonowa

tawy betonowe z oporem wykonujegsw szalowaniu. Beton rézielony w
szalowaniu lub bezgoednio w korycie powinien ky wyréwnywany warstwami.
Betonowanie taw nakly wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym
nalezy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicamas zalewovs.

5.4. Ustawienie kraveznikow betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegtéé¢ goérnej powierzchni kragnika od jezdni) powinno liyzgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dypo ustawieniu
krawgznika obsypana piaskiem,zwirem, tluczniem Ilub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikbw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowe]

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujeesina podsypce z piasku lub
na podsypce cementowo-piaskowej o géab8 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3.Wypetnianie spoin

Szczeliny pomidzy kraweznikami nie powinny przekraczaszerokéci 4 mm i
powinny pozostawolne. Co 50 m naly wykona szczeliny dylatacyjne szerad@ 8 mm
wypetnione masg zalewowa.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnbadania materialow
przeznaczonych do ustawienia kegwikOw betonowych i przedstadviwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlizin
elementu przez pomiar i policzenie uszkadzerystpujacych na powierzchniach i
krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3mioy dtugdci i glebokasci
uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaia do
1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021. Sprawdzé&seattu i wymiarow elementow
naleey przeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tany zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzegigw prostych w
narazach elementow wykonuje ¢siprzez przytaenie ltownika do badanego néam i
zmierzenia odchytek z doktadéwa do 1 mm.

Badania pozostatych materialtbw stosowanych przyawianiu kravwznikOw
betonowych powinny obejmowavszystkie wtaciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatdw w pkt 2.

6.2. Badania w czasie robét
6.2.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzéa wymiary koryta oraz zagzczenie podica na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynostt: 2 cm.

6.2.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podiwznego gérnej powierzchni taw z dokumeniggjojektows.
Profil podiwzny gérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost = 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdz¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach naz#i@ 100 m
tawy. Tolerancje wymiaréw wynogz
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéxi + 10% szerokéci projektowane.

c) Réwnda¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach, na
kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty.
Przéwit pomiedzy gorra powierzchm tawy i przylazomq fata nie mae przekracza
1cm.

d) Zag:szczenie taw.
Zagszczenie faw badaesiv dwdch przekrojach na kde 100 m.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza+t 2
cm na kade 100 m wykonanej tawy.

6.2.3.Sprawdzenie ustawienia kramikow

Przy ustawianiu kragznikdw naley sprawdzé:
a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikbw w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi+ 1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,
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b) dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczyzkpaweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi 1 cm na kade 100 m ustawionego kraanika,

c) rbwnas¢ gornej powierzchni kragenikOw, sprawdzane przez przyknie w dwoch
punktach na kade 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomicdzy
go6rm powierzchm kraweznika i przytazona tata nie mae przekraczal cm,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje iza wykonane zgodnie z dokumengagprojektowa, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawyptatnosci
Podstaw ptatngci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Przy kalkulowaniu kosztu wstawienia kragmika naley uwzgkdnic:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialtdbw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikdw na podsypce (cementowo-piaskowe)),
— wypetnienie spoin kragznikdw na tukach zapraay
— zalanie spoin maszalewows,
— zasypanie zewtrznejsciany krawgznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

ogrwWNE

e
P o

12.

13.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b@&wnzapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.toélg pomiaru cech
geometrycznych

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriei

PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@agraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizch

03/01 drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizch

03/04 drdg, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Kraimiki i
obrzeza chodnikowe

BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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D —04.04.01

Podbudowa z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikamhhicznej (SST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgzianych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standaekument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zawanych z przebudaynwchodnikdw.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nategdnstabilizowanego
mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegtharecznie - jedna lub wiej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasnag nawierzchni drogowe.

1.4.2.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczalegapcy na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegélnienie Kruszywa naturalne Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza
1 |Zawart@¢ ziarn mniejszych i 0,075 od 2do 10 PN-B-06714-15
mm, % (m/m)
2 quartéé nadziarna, % (m/m), nie wgej 5 PN-B-06714-15
niz
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych 35 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wgcej niz
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4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych,

0 I PN-B-04481
Yo(m/m), nie wecej niz 1
5 [Wskanik piaskowy po picio-krotnym od 30 do 70 BN-64/8931-01]
zagszczeniu metad | lub 1l wg PN-B-
04481, %
6 |Scieralndg¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita po petnej liczbie
obrotéw, nie wgcej niz 35 PN-B-06714-42
b) scieraln@d¢ czesciowa po 1/5 peinej
liczby obrotow, nie wicej niz 30
Nasikliwosé¢, %o(m/m), nie wecej niz 25 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodpornégé, ubytek masy po 25 PN-B-06714-19
cyklach zamraa- 5

nia, %(m/m), nie wjcej niz

PN-B-06714-37

Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714-39

zawy hcznie, % (m/m), nie wcej niz -

10 | Zawarté¢ zwiazkow siarki w przeliczeni PN-B-06714-28

na SQ, %(m/m), nie w¢cej niz 1

j =

11 | Wskanik nosnosci wpe  mieszank
kruszywa, %, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud > 1,00 80 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud= 1,03 120

Woda:
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocnicze] zauskywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie, powinna¢bynieszanka piasku, Ewiru, spetniagca
wymagania niniejszej specyfikaciji.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszaasbcych i bez domieszek gliny.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.1. Przygotowanie podiga

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
koniecznd&¢ zapewnienia jednorodsad nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Midsagno wyprodukowaniu powinna &ypd
razu transportowana na miejsce wbhudowania w tals@&p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu. kruszyw.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszankkruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej gré&ip
takiej, aby jej ostateczna grudopo zagszczeniu byla réwna grubd projektowanej.
Gruba¢ pojedynczo uktadane) warstwy nie #eo przekracza 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna ®yrozioczona w sposéb zapewmiay oskagniecie
wymaganych spadkow i ¢dnych wysokéciowych. Wilgotnd¢ mieszanki kruszywa
podczas zagpzczania powinna odpowiadailgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda IlI). Matenadmiernie nawilgocony, powinien
zosta& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldwilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka powinna Bywilzona okrélona iloscia
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdygatnas¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai
przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna lgy
utrzymywana w dobrym stanie. zé8 Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten Kazt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstaminiki tych badaé Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres bada przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Maksymalna|

Lp. Wyszczegoélnienie bada liczba powierzchnig
P y g bada na podbudowy

dziennej P4y
dzialce padajca na

. |jedno
r0bocze] |y janie ()

Minimalna

Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

Zag:szczenie warstwy 10 prébefta 10000 rh

dla kazdej partii kruszywa
i przy kazdej zmianie
kruszywa

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1

6.3.2.Wilgotnaos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélawilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metbga tolerancy +10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 .

6.3.3.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniecia wymaganego
wskanika zagszczenia.

Zageszczenie  podbudowy  nale  sprawdza  wedlug  BN-77/8931-12.

Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mechaniczniezgalena za prawidtowe,
gdy stosunek wtérnego moduliy do pierwotnego modutu odksztalceliajest nie wigkszy
od 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w
pkt 2.1 Probki do badapetnych powinny by pobierane przez Wykonawev sposéb losowy
w obecndci Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegél_nie,nie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiaréw

1 |Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 |R6wWnai¢ podiuna vr;/];ptz)séb agty planografem albo co 3
3 |ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7 |Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce robocze
lecz nie rzadziej giraz na 400 fm
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejzrmaz ng

2000 nf
8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekjach ng
- ugiecie spezyste kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach naZde 100(
m

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm, -5 cm.

6.4.3.Rownac¢ podbudowy

Nierowndci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrows tata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 .

Nierowndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé& 10 mm.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy powinny lagodne z dokumentacprojektows, z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéeo

Gruba¢ podbudowy nie mege st rézni¢c od grubdci projektowanej o wicej niz
+ 10%,
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6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuyvicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny kbynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerésigorojektowanej o wicej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwomzaelylezacym, to Wykonawca powinien na wtasny
koszt poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pehgrubgé do potowy
szerokdci pasa ruchu, dokenie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wziim grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinny dbyaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednigicbokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkou tych robot nagpi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nadnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfiine do zapewnienia wymaganefgnasci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych robdét poniesie Wykonawealudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nénosci podbudowy wynikto z niewkiwego wykonania robot przez Wykonaswc
podbudowy.
" pkt 6.3.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawy
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw ptatnaci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr
2. PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawairto
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Nookw

©

10.
11.
12.
14.
16.
20.
26.
28.

30.

zanieczyszczeobcych

PN-B-06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skfadunaiaego

PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#tinzi

PN-B-06714-17Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilg&tho

PN-B-06714-18Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie gk#igtosci

PN-B-06714-19Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgorn
metody bezpdredni

PN-B-06714-26Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirto
zanieczyszczeorganicznych

PN-B-06714-28Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawairtsiarki
metody bromowg

PN-B-06714-37Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego

PN-B-06714-39Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego

PN-B-06714-42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczadmeralngci w
bebnie Los Angeles

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheado nawierzchni
drogowych. Piasek

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wsk&a piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowid nawierzchni
planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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D —08.02.02
Chodniki i zjazdy z brukowej

kostki betonowe]
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajhtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgaanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej
kostki betonowej na chodnikach i zjazdach z ulioypdsesiji.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stano@kuchent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zazanych z przebudawchodnikow.

1.3. Zakres robdét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét
zwiazanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki heteej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana torne metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowauvuldwdch warstwach pgézonych ze
soky trwale w fazie produkcji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania
2.1.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbaukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wggdprzez uprawnianjednostk.

2.1.2. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna By warta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnathgwna i szorstka, a kragzie kostek rowne i
proste, wktsniccia nie powinny przekracz® mm dla kostek o gruko < 80 mm.

2.1.3.Ksztait, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosujelsttonow kostke brukowa o grubdci
60 mm, a na zjazdach do posesji 80mm.
Tolerancje wymiarowe wynosz

— na dtugdci + 3 mm,
— na szerokéci + 3 mm,
— na grubdci +5 mm.

Kostka uyta na chodniki powinna ldykoloru szarego. Kostkazyta na zjazdy
powinna by koloru czerwonego.
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2.1.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny ngiecechy fizykomechaniczne okiene w
tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekowych

Lp. Cechy Wartéc

1 |Wytrzymald¢é na sciskanie po 28 dniach, MPa, [co
najmniej 60
a) srednia z szeiu kostek 50
b) najmniejsza pojedynczej kostki
Nasakliwos¢ woda wg PN-B-06250, %, nie wcej niz 5

3 [Odpornd¢ na zamraanie, po 50 cyklach zamiania, wg
PN-B-06250: brak
a) peknigcia probki 5

b) strata masy, %, nie ggej niz
c) obnizenie wytrzymaitéci na sciskanie w stosunku do 20
wytrzymataci

prébek nie zamzanych, %, nie wicej niz

4 |Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm,|nie 4
wiecej niz

2.1.5.Cement

Na podsypk cementowo — piaskaynpowinien by uzyty cement portlandzki marki 25
i odpowiad& normie PN-88/B-3000.
2.1.6. Piasek

Piasek do wykonywania podsypki powinbeipowiadé normie PN-86/B-06712

2.1.7.Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-88/B-32250 [5].

3. SPRZET

Nawierzchnie mana uktada recznie.
Do zagszczenia nawierzchni stosuje; sivibratory ptytowe z ostan z tworzywa
sztucznego.

4. TRANSPORT

Kostki betonowe ukladaney svarstwowo na palecie, pakowane w ¢oli spinane
taSma stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienaryse@tanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtas powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podinymi i poprzecznymi. Wskaik zag:szczenia koryta nie powinien &y
mniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

Dopuszczalna tolerancja dlaglgbkasci wykonanego koryta wynosit 1cm, a dla
szerokdci korytax 5¢cm.

5.2. Podsypka cementowo - piaskowa

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasiw granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna ldyzag:szczona i profilowana w stanie wilgotnym..

5.3. Podbudowa

Podbudowa powinna byprzygotowana zgodnie z wymaganiami cksaymi w
specyfikacji dla podbudowy z chudego betonu. Weka zag:szczenia nie powinien By
mniejszy nk 1,00 wedtug normalnej metody Proctora.

5.4. Ukladanie chodnika i zjazdéw Dbetonowych kostek brukowych

Kostke uktada st na podsypce cementowo - piaskowej w taki sposb¥p,saczeliny
migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od
projektowanej niwelety chodnika, gdyw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zaggszczeniu.

Po ula@eniu kostki, szczeliny nalg wypeilnic piaskiem, a nagpnie zamiéc¢
powierzchn¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i
przystpi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utgonego chodnika z kostek brukowych, stosugevabratory ptytowe z
ostora z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przedkadzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie naley prowadzé od krawdzi powierzchni ubijanej w kierunkgrodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowgiEh wolno uywaé
walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny materiatem do wypetnienia i
zamig¢ nawierzchng. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymamglegnacji -
moze by zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinien padatd systematycznie
pomiary i badania koryta i dostarézyg Inzynierowi.
Pomiary i badania Wykonawca powinien wykonywa czstotliwoscia gwarantujca
zachowanie wymagajakosci, ale te& nie rzadziej i podano w odpowiednich punktach
specyfikacji.
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6.2. Badania w czasie robét
6.2.1.Sprawdzenie podi@

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodaoz dokumentagj projektowy i
odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynasila:
— gkebokdsci koryta:

— 0 szerokéci do 3 m: +1cm,

— 0 szerokéci powyzej 3 m: +2cm,
— szerokdci koryta:= 5 cm.

6.2.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkow poprzecznych i
podiuznych polega na stwierdzeniu zgodoiaz dokumentagj projektowa oraz wymaganiami
pkt 5.3 niniejszej SST.

6.2.3.Sprawdzenie wykonania chodnika i zjazdéw

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgodicowykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami
pkt 5.5 niniejszej SST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowgoi ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy przuty des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika i z@dw
6.3.1. Sprawdzenie rowrsgi chodnika

Sprawdzenie rowrigi nawierzchni przeprowadéanalezy tata co najmniej raz na
kazde 150 do 300 mutozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej i
raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gwaepod tat 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.

6.3.2.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokortywalery szablonem z poziomic co
najmniej raz na kale 150 do 300 frchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej
niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowamegblu wynosz + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowe;
kostki betonowe.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje ¢iza wykonane zgodnie z dokumensagprojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawyptatnosci

Podstaw ptatnaci jest wielk@¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Przy kalkulowaniu kosztu wykonania 1?nchodnika (wjazdu) z brukowej kostki
betonowej naley uwzgkdnic:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialtdbw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
— wykonanie podsypki cementowo - piaskowej,
— utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykitego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betomaapraw

BN-68/8931- Drogi samochodowe. Oznaczenie wsk&a piaskowego.

01

oo
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Betonowe obrzea chodnikowe
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robé6t zadanych z ustawieniem betonowego oheze
chodnikowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stano@kuchent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zazanych z przebudawchodnikow.

1.3. Zakres robdét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwiazanych z ustawieniem betonowego obkiezehodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie
lub dwustronnie aigi komunikacyjne od terendéw nie przeznaczonychaoudnikacji.

1.4.2.Pozostate okigdenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

2. MATERIALY
2.1. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymags
obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01
zwir lub piasek do wykonania taw,
cement wg PN-B-19701,
piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.2. Betonowe obrz#a chodnikowe -wymagania techniczne

Betonowe obrzea chodnikowe niskie (On) o wymiarach 6 x 20 x 75gan 1:
Oznaczenie: obrze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04.

2.3. Dopuszczalne odchyiki wymiarow obrzey
Dopuszczalne odchytki wymiar6éw obgzepodano w tablicy 1.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow oliyge

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
| +8
b, h +3

2.4. Dopuszczalne wady | uszkodzenia obrze
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Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawdzie elementow powinny Byowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawddzi elementow nie powinny
przekracza wartasci podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia olyrze

Dopuszczalna wielkd

Rodzaj wad i uszkodae wad i uszkodze
Gatunek 1
Wklestos¢ lub wypukitas¢ powierzchni i krawdzi 2
w mm
Szczerby ograniczagcych powierzchnig

; . ~ . niedopuszczalne
i uszkodzenia gorne §cieralne)

krawedzi i nara@y |ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

liczba, max 2
dtugasé, mm, max 20
gtebokas¢, mm, max 6

2.5. Beton i jego skfadniki
Do produkcji obrzgy nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.

2.6. Materiaty na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglawymaganiom PN-B-11111, a piasek -
wymaganiom PN-B-11113.

3. SPRZAET
3.1. Sprt do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymi srodkami
transportu po osgnigciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymalci
projektowane;j.

Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegm sszkodzeniami w
czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypk (fawe) nalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050.
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Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzgtinieniem
w szerokéci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.2. Podsypka (tawa) pod obrzae

Pod obrzea naley stosowa podsypk (tawe) ze zwiru o grubadci 3 do 5 cm.
Podsypk (tawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczanie z
polewaniem wodq

5.3. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzeaa chodnikowe nalg/ ustawi@ na wykonanym podta w miejscu i
zeswiattem (odlegtécia gornej powierzchni obrza od cagu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewrxtrznasciana obrzga powinna by obsypana piaskiemiwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypeink je zapraw
cementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczysci¢ i zmy wod.
Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pejrgtcbokas¢.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykénbadania materialtow
przeznaczonych do ustawienia betonowych atyohodnikowych i przedstawiwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlizin
elementu przez pomiar i policzenie uszkadzerystpujacych na powierzchniach i
krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 8mRry diugdci i giebokasci
uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaia do
1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw aglprzeprowadz z doktadnécia do
1 mm przy ayciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego luBney, zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i 2. Sprawdzenieatow prostych w nargach elementéw wykonuje esiprzez
przytozenie katownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadkom do 1 mm.

Badania pozostatych materiatbw powinny obejméwaiszystkie waciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiadgmienionych w pkt 2.

6.2. Badania w czasie robo6t

W czasie robét naky sprawdzéa wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.1,

b) podsypki (tawy) zewiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

c) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3yprz
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére mie wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktore mae wynosé £1 cm na kade 100 m diugei
obrzea,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktéosvipno wykazywa catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pelicbokasé.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawyptatnosci

Podstaw ptatnaci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Przy kalkulowaniu kosztu wykonania 1 m betonowefzeza chodnikowego naky
uwzgkdnic:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— rozcielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrza,
— wypetnienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Migtgomiaru cech
geometrycznych

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni

drogowych. Piasek

o
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7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegyiku. Skiad, wymagania i
ocena zgodnei
8. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizdnog,

03/01 ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne miggania
I badania
9. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdhog,
03/04 ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Krawniki i
obrzea.
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D -07.06.02

URZADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE
RUCH PIESZYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikaghteécznej (SST)gwymagania
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z uradzeniami zabezpieczgymi ruch
pieszych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowuchent przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwanych z Rewitalizagjcentrum Dobrego.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot
zwiazanych z urgdzeniami zabezpieczaymi ruch pieszych, do ktérych naie
— bariery tacuchowe podwajne,

Celem stosowania wdzen zabezpieczagych ruch pieszych jest ochrorgcia |
zdrowia uczestnikdw ruchu drogowego, zaréwno pielsigk i kierowcdw oraz pageréw
pojazdow poprzez uniemliwienie nagtego wtargrcia na jezdri w miejscach do tego
nieprzeznaczonych.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Bariery taxcuchowe - przegrody fizyczne oddzielzg ruch pieszy od ruchu kotowego
wykonane z rur i tacuchow stalowych.

1.4.2. Ksztattowniki - wyroby o statym przekroju poprzegemw ksztaicie zteonej figury
geometrycznej, dostarczane w odcinkach prostyokpstane w konstrukcjach stalowych lub
w pofaczeniu z innymi materiatami budowlanymi.

1.4.3.Stalowa linka usztywniaga - rownomiernie skcone splotki z drutu okgtego
tworzace lire stalows.

1.4.4. Lancuch techniczny ogniwowy - wyrob zgbdw lub walcowki stalowej o ogniwach
krotkich, srednich i diugich zgrzewanych elektrycznie.

1.4.5Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,8Jymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, poe
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu atizeh zabezpieczagych ruch pieszy,
objetych niniejsa SST, §:
stupki metalowe i elementy pmzeniowe,
tancuchy techniczne ogniwowe,
beton i jego sktadniki,
materiaty do malowania i renowacji powtok malarskic
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2.3. Stupki metalowe i elementy pakczeniowe
2.3.1. Wymiary i najwazniejsze charakterystyki stupkow

Stupki metalowe ogrodae mozna wykonyw@ z ocynkowanych rur okgtych i
wyjatkowo z rur kwadratowych lub prostgtkych, wzgédnie z ksztattownikow: &ownikow,
ceownikébw (w tym: cgsciowo zamkngtych), teownikow i dwuteownikdw, zgodnie z
dokumentagj projektows, SST lub wskazaniami hyniera.

2.3.2. Wymagania dla rur

Rury powinny odpowiada wymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 Iub innegj
zaakceptowanej przezayniera.

Powierzchnia zewgtrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci
lusek, pmknig¢, zawalcowa i naderwa. Dopuszczalne as nieznaczne nierOwioi,
pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, mieszoZz Sg¢ w granicach
dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obckte rowno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byty dostarczane o:

- dhugcsciach doktadnych, zgodnych z zaméwieniami; z dopzsiry odchytlq + 10 mm,

— dtugdsciach wielokrotnych w stosunku do zamowionych diegaloktadnych poriej 3 m
z naddatkiem 5 mm na k@e ckcie i z dopuszczain odchytky dla catej diugéci
wielokrotnej, jak dla dtugei doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od @joste
powinny przekraczal,5 mm na 1 m diugai rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pioeny.

Do ocynkowania rur stosujeggjatunek cynku Raf wg PN-H-82200.

2.3.3. Wymagania dla drutu spawalniczego

J&li dokumentacja projektowa, SST lubzimier przewidu wykonanie spawanych
pofaczeh elementdw ogrodzenia, to drut spawalniczy powirgpeinid wymagania PN-M-
69420, odpowiednio dla spawania gazowego acetylertemowego Iub innego
zaakceptowanego przezzimiera.

Srednica drutu powinna wynd@spotowe grubdci elementéwdczonych lub od 6 do 8
mm, gdy elementyatzone § grubsze i 15 mm.

Powierzchnia drutu powinna &yczysta i gtadka, bez rdzy, zgorzeliny, brudu lub
smarow.

Druty mog, by¢ dostarczane w kgach, na szpulach lub w pakietachedfirdrutéw
powinny sktadé sic z jednego odcinka drutu, a zwoje nie powinny lsphtane. taczna
maksymalna masa pakowanych drutowet@v nie powinna przekracg®0 kg netto.

Druty i prety powinny by przechowywane w suchych pomieszczeniach, wolnych o
czynnikdw wywotuacych korozg.

2.3.4. Wymagania dla powtok metalizacyjnych cynkowgh

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnepkowej na konstrukcjach
stalowych, powinna ona byz cynku o czystai nie mniejszej i 99,5% i odpowiada
wymaganiom BN-89/1076-02. Minimalna gruldgowitoki cynkowej powinna hyyzgodna z
wymaganiami tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalna grub@ powioki metalizacyjnej cynkowej naranej na dziatanie
korozji atmosferycznej wg BN-89/1076-02 [44]

Agresywna¢é korozyjna Minimalna grub_éé pow’f_oki, pm,
atmosfery wg PN-H-0465] przy wymaganej trwakei w latach
[2] 10 20
Umiarkowana 120 160
Cizka 160 M 200 M

M - powioka pokryta dwoma lub gkisz liczba warstw powiok
malarskiej

Powierzchnia powtoki powinna byednorodna pod wzgllem ziarnistéci. Nie mae
ona wykazywé widocznych wad jak rysy,cniccia, pzcherze lub odstawanie powtoki od
podiaza.

2.4. Lancuchy techniczne ogniwowe

Lancuchy techniczne ogniwowe stosowane w barieraaculzhowych winny
odpowiadé wymaganiom wg PN-M-84540, PN-M-84541, PN-M-84542\-M-84543.

Ogniwa facuchow powinny mié powierzchnie gtadkie, bez wdgien, peknigé i
naderwa. Dopuszcza 8i drobne uszkodzenia mechaniczne nie przekraozaj
dopuszczalnych odchytek ustalonych dletgmv, z ktdrych wykonany jestdauch.

Do wyrobu tacuchéw dopuszcza esitylko materiaty posiadage z&wiadczenia
hutnicze z mtow lub walcéwki ze stali w gatunku St1E, St1Z iG&. Dopuszcza siinne
gatunki stali zaakceptowane przezyniera.

tancuchy musz by¢ zabezpieczone przed korgzrzez ocynkowanie lub powlekanie
antykorozyjne.

2.5. Materiaty do malowania powtok malarskich

Do malowania urgdzen ze stali, zeliwa lub metali nigelaznych nalgy uzywac
materiaty zgodne z PN-B-10285 lub stosownie dolest&ST, ladz wskaza Inzyniera.

Nie dopuszcza sistosowania wyrobow lakierowanych o nieznanym pdezkaiu, nie
majacych uzgodnionych wymagaoraz nie sprawdzonych zgodnie z postanowienianmno
W przypadku, gdy barwa i potysk odgrywagtotm role, a nie § ujete w normach, powinny
by¢ ustalone odpowiednie wzorce w porozumieniu z dosta

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych
Wykonawca przyspujacy do wykonania uedzen zabezpieczagych ruch pieszych
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— szpadli, dggoéw stalowych, wyeigarek do napinania linek i siatek, mtotkdw, kluaky
montau elementéw panelowych itp.
— $rodkow transportu materiatow,
— ewentualnych wiertnic do wykonania dotow pod stupkigruncie zw¢ztym (lecz nie w
terenach uzbrojonych w centrach miast),
- przewanych zbiornikéw do wody,
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betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mdkr
koparek kotowych (np. 0,15 ¥nlub koparek gsiennicowych (np. 0,25
sprztu spawalniczego itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Rury stalowe na stupki, przegi, pochwyty przewozi mazna dowolnymisrodkami
transportu. W przypadku zatadowaniasnadek transportu wcej niz jednej partii rur naley
je zabezpieczayprzed pomieszaniem.

Ksztaltowniki mana przewozi dowolnym srodkiem transportu luzem lub w
wiazkach. W przypadku tadowania dedek transportu wcej niz jednej partii wyrobdw
nalezy je zabezpieczyprzed pomieszaniem. Przy transporcie przedmiot@ializowanych
zalecana jest ostrnos¢ ze wzgédu na podatni@ powitok na uszkodzenia mechaniczne,
wystepujace przy uderzeniach.

Sruby, wkrty, naketki itp. powinno s¢ przewozé w warunkach zabezpiecaajch
wyroby przed korozj i uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosoavado
transportu palet, opakowania powinnyksabezpieczone przed przemieszczanienmgi za
pomoa tasmy stalowej lub folii termokurczliwej.

Druty i prety spawalnicze naly przewoz¢ w warunkach zabezpieczaych przed
korozja, zanieczyszczeniem i uszkodzeniem.

tancuchy techniczne ogniwowe dostarczalszem bez opakowania. Dopuszcza si
dostawe tancuchéw w paletach skrzynkowych. d@ichy naley przewozé dowolnymi
krytymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonania uradzen zabezpieczajcych ruch pieszych

W zalenosci od wielkasci rob6t Wykonawca przedstawi do akceptacjiyimera
zakres robot wykonywanych bezpednio na placu budowy oraz robét przygotowawcayah
zapleczu.

Przed wykonywaniem robot nale wytyczy¢ lokalizacg barier, ptotkbw i innych
urzadzea liniowych zabezpieczagych ruch pieszych na podstawie dokumentacji ptojeg|,
SST lub zaleagInzyniera.

Do podstawowych czyndoi objetych niniejsa SST przy wykonywaniu ww. robot
naleza:

— wykonanie dotéw pod stupki,

- wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki,
ustawienie stupkow,

przymocowanie kcuchéw w barierach teuchowych,
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5.3. Wykonanie dotéw pod stupki

Jali dokumentacja projektowa lub SST nie podaje cheg, to doty pod stupki
powinny mi€ wymiary w planie co najmniej o 20 cm eksze od wymiarow stupka, a
gtebokas¢ od 0,8 do 1,2 m.

5.4. Ustawienie stupkow wraz z wykonaniem fundamettv betonowych pod stupki

Jeili dokumentacja projektowa lub SST nie podaje ieczo stupki mog by¢
osadzone w betonie wonym w dotku albo oprawione w bloczki betonowe fomane na
zapleczu i dostarczane do miejsca budowydrenia zabezpieczagjego ruch pieszych. Po
uzyskaniu akceptacji #tyniera, stupki betonowe mad@y¢ obtazone kamieniami lub gruzem
I przysypane ziemi

Stupek nalgy wstawt w gotowy wykop i napehdi otwor mieszank betonow. Do
czasu stwardnienia betonu stupek pplpodeprzé.

Fundament betonowy wykonany ,na mokro”, w ktéryreadzono stupek, nioa
wykorzystywa do dalszych prac (np. napinania siatki) co najimae7 dniach od ustawienia
stupka w betonie, a i temperatura w czasie wykonywania fundamenturjésiza od 18C -
po 14 dniach.

5.5. Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgldu na rodzaj i sposob osadzenia w gruncie, powstatypionowo w
linii urzadzenia zabezpieczgego ruch pieszych, a ich wierzchotki powinny zosye sic
na jednakowej wysokai. Stupki z rur powinny mi@zaspawany gorny otwor rury.

Stupki kaacowe, narane oraz staice na zalamaniach wygrodzeniaazcike wickszym
od 15 nalery zabezpieczy przed wychylaniem si ukosnymi stupkami wspieragpymi,
ustawiajc je wzdhz biegu ogrodzenia poditem okoto 30 do 45

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien uzyskad producentow
zawiadczenia o jakei (atesty) oraz wykorta badania materiatdw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstadvich wyniki Inzynierowi w celu akceptaciji materiatow.

Do materiatow, ktorych producenci gobowazani (przez wigciwe normy PN i BN)
dostarczy zawiadczenia o jakei (atesty) nalia:
— rury i ksztattowniki,
— fancuchy stalowe ogniwowe,
— drut spawalniczy,

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot
6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania rothé

Wszystkie materialy dostarczone na budawvzawiadczeniem o jakici (atestem)
producenta powinny ktysprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegonayow.

W przypadkach budzych watpliwosci mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie
wiasciwosci dostarczonych wyrobow i materiatow.
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6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

7. OBMIAR ROBOT

W czasie wykonywania ugdzen zabezpieczagych ruch pieszych nailg zbada:
a) zgodna¢ wykonania urzdzex z dokumentagj projektows (lokalizacja, wymiary),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardw,

c) prawidiowa¢ wykonania dotéw pod stupki,

d) poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki,

e) poprawnd¢ ustawienia stupkow,

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy urzadzenia zabezpieczgjego ruch pieszych jest m (metr).
Obmiar polega na okfkeniu rzeczywistej diug@i urzadzenia zabezpieczmego ruch
pieszych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektowa, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytys:

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw ptatngci jest wielka¢ (kwota) ryczattowa zawarta w umowie

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.
2.

o uHw

o N

10.
11.

12.
13.
14.
15.

16.

PN-B-03264
PN-H-04651

PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06712
PN-B-10285

PN-B-13051
PN-B-19701

PN-B-23010
PN-B-32250
PN-H-74219
PN-H-74220
PN-H-82200
PN-H-84018
PN-H-84019

PN-H-84020

Konstrukcjeelbetowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

Ochrona przed korgzKlasyfikacja i okrélenie agresywngei
korozyjnejsrodowisk

Beton zwykty

Roboty betonoweealbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne do betonu

Roboty malarskie budowlane farbami,dekini i emaliami na
spoinach bezwodnych

Szkio ptaskie zbrojone

Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i
ocena zgodni

Domieszki do betonu. Klasyfikacj&reslenia

Materiaty budowlane. Woda do betonéwapraw

Rury stalowe bez szwu walcowane naagoogdélnego
zastosowania

Rury stalowe bez szwggnione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

Cynk

Stal niskostopowa o podsygonej wytrzymaieci. Gatunki

Stal wglowa konstrukcyjna wiszej jakdci ogélnego
przeznaczenia. Gatunki

Stal niestopowa konstrukcyjna ogoélnegeaczenia.
Gatunki
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17. PN-H-84023-07 Stal okrglonego zastosowania. Stal na rury

18. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do rg¥ania. Gatunki

19. PN-H-93010 Stal. Ksztalttowniki walcowane naagur

20. PN-H-93200-02Walcowka i pety stalowe okggte walcowane na gaco.
Walcowka i pety ogdlnego zastosowania. Wymiary

21. PN-H-93401 Stal walcowana.akowniki rownoramienne

22. PN-H-93402 Kitowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

23. PN-H-93403 Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

24. PN-H-93406 Stal. Teowniki walcowane na gy

25. PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane na ggar

26. PN-H-97051 Ochrona przed kora@zPrzygotowanie powierzchni stali,
staliwa izeliwa do malowania. Ogolne wytyczne

27. PN-H-97052 Ochrona przed kor@zfDcena przygotowania powierzchni
stali, staliwa zeliwa do malowania

28. PN-H-97053 Ochrona przed korg@zMalowanie konstrukcji stalowych.
Ogolne wytyczne

29. PN-M-06515 wignice. Ogllne zasady projektowania ustrojéwmych

30. PN-M-69011  Spawalnictwo. Zéza spawane w konstrukcjach spawanych.
Podziat i wymagania

31. PN-M-69420  Spawalnictwo. Druty lite do spawaniapawania stali

32. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliwé ztaczy spawanych. Oznaczanie
klasy wadliwaci na podstawie ogtizin zewrtrznych

33. PN-M-80026 Druty okqgte ze stali niskowglowej ogbéinego przeznaczenia

34. PN-M-80201 Liny stalowe z drutu aigtego. Wymagania i badania

35. PN-M-80202 Liny stalowe 1 x 7

36. PN-M-82054  Sruby, wkrty i nakrtki stalowe. Ogélne wymagania i badania

37. PN-M-82054- Sruby, wkrety i nakrtki stalowe. Wiciwosci mechaniczne
03 srub i wkretow

38. PN-M-84540  tacuchy techniczne ogniwowe o ogniwach krotkich

39. PN-M-84541  tacuchy techniczne ogniwowe o ogniwaghkdnich

40. PN-M-84542  Lacuchy techniczne ogniwowe. Wymagania i badania

41. PN-M-84543  tacuchy techniczne ogniwowe o ogniwach dtugich

42. PN-ISO-8501-1 Przygotowanie podiy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Stopnie skorodowania i stopnie
przygotowania niezabezpieczonych pagistalowych oraz
podtazy stalowych po catkowitym usugtiu wczeéniej
natazonych powtok

43. BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ggnione na zimno. Wymiary

44. BN-89/1076-02 Ochrona przed korogzj Powtoki metalizacyjne cynkowe i
aluminiowe na konstrukcjach stalowych, staliwnych i
zeliwnych. Wymagania i badania

45 BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecior$imakowe

46 BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

10.2. Inne dokumenty

47. Porcze mostowe - Ministerstwo Komunikacji, CentralnarB Studiéw i
Projektéw Drog i Mostow Transprojekt - Warszaway@.9

48. Katalog budownictwa, Karta KB 8-3.3 (5), listopa@b5.

49. Leszek Mikotajkéw, ,Uradzenia bezpiecistwa ruchu na obiektach
mostowych”. Wydawnictwa Komunikacji idczndgci, Warszawa 1988.
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50. Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom ksddy stosowania znakéw
I urzadzen bezpieczéstwa ruchu. Zat. nr 1 do zadzenia Ministra Transportu i
Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (MonRatski Nr 16, poz. 120).

67



