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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Terenem realizacji projektu sg dziatki o nr ewid. 923/3, 928/10, 944/1, 2414/1 w miejscowosci Dobre.
Przedmiotowe dziatki nie sg zagospodarowane. Na dziatkach jest murawa stuzgca do organizacji imprez

plenerowych. Teren opracowania jest nie jest wygrodzony. W odrebnym opracowaniu zostat
zaprojektowany plac zabawy.

1.2. Zakres robo6t objetych Specyfikacjg Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia prac zwigzanych z montazem
modutowego toru Pumptruck na terenie rekreacyjnym w miejscowosci Dobre. Ustalenia zawarte

W niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia nastepujgcych prac:

= Wykonanie nawierzchni przepuszczalnej z kruszywa,;
= Zakup i montaz, modutowego toru Pumptruck.

Projektowane zamierzenie budowlane jest objete wnioskiem o dofinansowanie.
(RLKS) — komponent wdrazanie LSR

Specyfikacja techniczna obejmuje (wedtug Wspélnego Stownika Zamoéwien CPV):

= 45112000-5 - roboty w zakresie usuwania gleby;
= 45122700-2 - roboty w zakresie ksztaftowania terenu;
= 45112710-5 - roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych.

1.3. Ogdine wymagania dotyczace robét

Okreslenia podstawowe w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi
Normami. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i dokumentacjg kosztorysowa.

1.4. Dane o terenie

Dziatki o nr ewid. 923/3, 928/10, 944/1, 2414/1 zlokalizowane na terenie gminy Dobre, obreb
geodezyjny: Dobre. Gmina Dobre nie posiada dla terenu objetego opracowaniem uchwalonego planu
zagospodarowania-przestrzennego. Dziatka, na ktorej jest projektowany obiekt budowlany, nie jest
wpisana do rejestru zabytkéw lub gminnej ewidencji zabytkéw. Zamierzenie budowlane nie jest
lokalizowane na obszarze objetym ochrong konserwatorska.

Przedmiotowe dziatki nie sg zagospodarowane. Na dziatkach jest murawa stuzgca do organizacji imprez
plenerowych. Teren opracowania jest nie jest wygrodzony. W odrebnym opracowaniu zostat
zaprojektowany plac zabawy. Wejscie na teren projektowanej infrastruktury od strony drogi gminnej
zlokalizowanej od strony potudniowej i zachodniej. Na dziatce nie ma uzbrojenia terenu. Uksztattowanie
terenu ptaskie. Projektowana usytuowanie obiektéw nie niesie za sobg koniecznos$ci wycinki drzew oraz
krzewow.



1.5. Uzasadnienie kompozycji projektu

Ogodlna koncepcja zostata przedstawiona w dokumentacji projektowej:
= Zalacznik 1 (Rysunek 1 - Uktad elementow wyposazenia)

Gtéwnym celem projektu jest poprawa jakosci zycia mieszkancéw poprzez stworzenie miejsca, ktére
pozwoli na wygodny i swobodny wypoczynek mieszkancéw z nastawieniem gidwnie na aktywny

wypoczynek. Kolejnym celem jest zwiekszenie atrakcyjnosci turystycznej gminy Dobre.

1.6. Uzasadnienie wyboru i lokalizacji urzadzen

Lokalizacja elementéw wyposazenia zostata przedstawiona w dokumentacji projektowej:
= Zatacznik 1 (Rysunek 1 - Ukfad elementéw wyposazenia)

Teren obecnie nie jest zagospodarowany. Zaprojektowano modutowy tor typy Pumptruck dla dzieci,
mtodziezy i dorostych. Tor zlokalizowany jest na przepuszczalnej nawierzchni z kruszyw.

1.7. Bilans terenu

Bilans projektowanego terenu zestawiony zostat w tabeli nr 1.

Tabelanr 1

Rodzaj pokrycia terenu Powierzchnia w m?

Powierzchnia projektowana z kruszywa 120,00

Powierzchnia z piasku objeta innym opracowaniem 320,00

Pozostate powierzchnie trawiaste 4873,00
Razem: 5293,00

1.8. Harmonogram prac

1. Wykonanie nawierzchni przepuszczalnej z kruszywa;
2. Zakup i montaz, modutowego toru Pumptruck.

Specyfikacja techniczna obejmuje(wedtug Wspdlnego Stownika Zamowien CPV):

= 45112000-5 - roboty w zakresie usuwania gleby;
= 45122700-2 - roboty w zakresie ksztaftowania terenu;
= 45112710-5 - roboty w zakresie ksztattowania terendéw zielonych.



2. Materialy
2.1. Nawierzchnia pod tor

Uktad utwardzenia pod tor zostat przedstawiony w dokumentacji projektowej na:
= Zalacznik 1 (Rysunek 1 - Uktad elementéw wyposazenia)

Nawierzchnia utwardzona pod tor zostata zaprojektowana z pospotki i kruszywa tamanego. Wskazane
jest aby warstwa pospotki 0 grubosci warstwy po zageszczeniu 10 cm byta rozscielona na warstwie

podbudowy z klinca (frakcja 4-31 mm). Podbudowa z klinca powinna mie¢ grubo$¢ warstwy 15 cm.

W tabeli nr 2 zostato przedstawione zestawienie ilosciowe materiatéw na utwardzenie ze zwiru.

Tabelanr 2

Rodzaj materiatu IIosF 2uzytego
materiatu

Pospotka 0-8 mm 8,0 m3

Kliniec frakcja 4-31 mm 14,4 m3

2.1.1. Wymagania dotyczace materialéw do powierzchni bezpiecznej

Kruszywo naturalne uzyte do nawierzchni pod tor powinno spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [2]
i PN-B-11113 [3], a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o uziarnieniu:

e 0d 0 do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40;
e 0d 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.

2.2. MODULOWY TOR PUMPTRUCK
Modutowy tor PUMPTRUCK - 1 szt.

Dane techniczne:

Dtugosc toru: 48 m

Wymiary toru: 6,9x19,95m

Strefa bezpieczenstwa: 11,47 x 23,05 m
Elementy sktadowe: 2 zakrety 180 stopni, 8

pompek rozpedowych, obicia $cian tylny, moduty
wjazdowy/wyjazdowy

Wysoko$¢ modutow zakretdw: min. 97 cm
Wysoko$¢ modutow garbow: min. 43 cm
Szerokos$¢ warstwy jezdnej: min. 121 cm
Przeznaczenie: jazda na rowerze, rolkach, deskorolce, hulajnodze

Fot.1 Przyktadowe zdjecie

Wymagania:

— Materialy: elementy oparte o konstrukcje ze sklejki wodoodpornej, obustronnie
laminowanej o grubosci 18 mm, drewno sosnowe impregnowane cisnieniowo klasy
C24.

— Modut zakretu: 15 stopni wycinek kata petnego.



taczenie modutéw przy pomocy srub M10

Element jezdny: wykonany z kompozytu szklanego w oparciu o zywice posiadajgce
wysokie parametry mechaniczne i wysokg odpornosé. Gorna czes$¢ kompozytu pokryta
warstwg antyposlizgowg TechGrip lub materiatem rownowaznym. Na gornej
powierzchni warstwy jezdnej nie mogg znajdowac sie elementy tgczace jg z
elementami konstrukcyjnymi.

Elementy tgczeniowe modutéw band i modutdw przejsciowych (poprzedzajgcych
moduty band) muszg by¢ wykonane ze stali cynkowanej ogniowo lub stali nierdzewnej
0 grubosci minimum 3 mm.

Urzadzenia muszg by¢ odizolowane od podtoza za pomocg podstawek z polietyleny
HDPE UV o grubosci 15 mm.

Wszystkie elementy toru muszg posiada¢ uchwyty utatwiajgce przenoszenie i
manipulacje.

Wszystkie elementy toru musze by¢ ze sobg sparowane z tolerancjg +/- 5 mm.
Wszystkie elementy metalowe muszg byé cynkowane ogniowo lub wykonane ze stali
nierdzewnej, a zastosowane wkrety cynkowane.

Tor musi spetnia¢ wymogi bezpieczenstwa zgodne z normg EN 14974:2019



3. Sprzet
3.1. Sprzet do montazu toru

= Betoniarka

= topaty, kilofy, tomy, grabki;
= Poziomice, miary;

= Miotki;

= Klucze specjalistyczne;

= Wiertarki i wkretarki;

= Ubijaki i zageszczarki;

= Taczka.



4. Transport i przechowywanie

Transport materiatéw powinien odbyc¢ sie w taki sposéb, aby nie uszkodzi¢ ani nie pogorszy¢ jakosci
transportowanych materiatow.

4.1. Transport urzadzen

Transport urzadzen powinien odby¢ sie w taki sposéb, aby nie uszkodzi¢ ani nie pogorszy¢ jakoSci
transportowanych materiatow. Nalezy zwréci¢ uwage czy elementy sktadowe urzgdzen sg odpowiednio
zapakowane i zabezpieczone.



5. Wykonanie robét

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Wszystkie prace powinny by¢ wykonywane w odziezy ochronnej, z uwzglednieniem przepiséw BHP.
Wszelkie narzedzia i maszyny stuzgce do wykonywania robo6t powinny by¢é uzywane przez osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i umiejetnosci. Wszystkie narzedzia i maszyny powinny by¢
uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem.

5.2. Wykonanie powierzchni bezpiecznej

Koryto pod powierzchnie pod tor powinno by¢ wykonane zgodnie z:
= Zalacznik 1 (Rysunek 1 - Uktad elementow wyposazenia)

Nawierzchnia utwardzona pod tor zostata zaprojektowana z pospotki i kruszywa tamanego. Wskazane
jest aby warstwa pospotki o grubosci warstwy po zageszczeniu 10 cm byta rozscielona na warstwie
podbudowy z klinca (frakcja 4-31 mm). Podbudowa z klinca powinna mie¢ grubo$¢ warstwy 15 cm.

5.3. Roboty montazowe urzadzen

Miejsce prac montazowych nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przebywania na obszarze
prowadzenia robot osob niepowotanych. Nalezy réwniez zabezpieczy¢ drzewa w bliskim sgsiedztwie
przed ewentualnym obiciem, uszkodzeniem pnia. Wszystkie elementy wyposazenia nalezy
zamontowaé zgodnie z:

= Zalgcznik 1 (Rysunek 1 - Uktad elementow wyposazenia)

Montazu dokona¢ z uwzglednieniem stref uzytkowania i bezpieczehstwa, niezwtocznie po dostarczeniu
na miejsce zabudowy. Montaz urzgdzen musi odbywac sie $cisle wg wytycznych ich producentow,
zgodnie z Polskg Normg PN-EN 1176-1:2009. Podczas prac nalezy stosowac¢ sie do instrukcji montazu
danego urzadzenia, z wykorzystaniem elementéw montazowych producenta. Wykonawca powinien
zapewni¢ instrukcje konserwacji urzadzenia, rysunki i schematy niezbedne do konserwacji urzgdzenia
i sprawdzenia prawidtowego dziatania urzgdzenia.

Uwaga! Kolejno$¢ wykonania robét - montazu urzgdzeh zgodnie z wytycznymi producentow.
5.3.1. Bezpieczenstwo i kontrola urzadzen

Bezpieczenstwo urzgdzen oraz prowadzenie okresowych kontroli okreslone jest przez normy: PN-EN
1176-1do 7 i PN-EN 1177. Przewidujg one trzy rodzaje kontroli urzgdzeh:

= coroczne kontrola podstawowa - ocena ogodlna stanu bezpieczenstwa urzadzen, stanu
fundamentéw i powierzchni, wszystkie zmiany poziomu bezpieczenstwa po wykonaniu napraw
lub wymianie elementow;

= kontrola funkcjonalna — sprawdzenie stanu zuzycia i stabilnosci urzadzen (co najmniej raz na
trzy miesigce);

= Kkontrola biezgca — poprzez ogledziny, wykrycie zagrozen wynikajgcych ze zuzycia elementéw
lub zniszczenia ich poprzez akty wandalizmu.



6. Kontrola jakosci robét

6.1. Sprawdzenie urzagdzen zabawowych i elementéw wyposazenia
Kontrola jakosci robét w zakresie montazu urzadzen polega na sprawdzeniu:

» zgodnosci zrealizowania zadania z dokumentacjg projektowg (bez zmian);

= zachowania stref bezpieczenstwa montowanych urzgdzen;

= przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczegolnych urzgdzen;

= certyfikatéw uprawniajgcych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa B tzw. certyfikaty
bezpieczenstwa, atestow i deklaracji zgodnosci na zastosowane wyroby i urzgdzenia;

= posiadania aprobat technicznych i innych dokumentéw normujgcych wprowadzanie wyrobow
do obrotu i stosowania w budownictwie;

= czy nastgpito uporzgdkowanie terenu realizacji zadania;

= czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowodowat zniszczen mieniai terenu w granicach
placu budowy.
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7. Obmiar roboét

7.1. Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi s3:

= szt. (sztuka) przy montowaniu urzgdzen

= km (kilometr) dotyczy transportu urzadzen.
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8. Przedmiar robot

Opis roboty z wyliczeniem jednostek Jednostka llos¢
L.p. Podstawa wyceny . . .
przedmiarowych miary jednostek
I. Roboty przygotowawcze
1 231 0101-01 i 02 Mecham’c’zne korytowanie powierzchni na m2 100
gtebokos¢ 20 cm
Il. Wykonanie nawierzchni
2 2.31 0114-05 Podbudowa z kruszywa {amanggo - warstwa m2 100
dolna o grubosci po zageszczeniu 10 cm
3 2310114 -07 Pgdbudowa z’k.ruszywa +amanego - warstwa m2 100
goérna o grubosci po zageszczeniu 10 cm

lll. Zakup i montaz urzadzenia - Pumptrack

4 kalkulacja wtasna Pumptrack szt. 1

12



9. Warunki ogélne odbioru roboét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i Specyfikacjg Techniczng jesli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
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10. Podstawa ptatnosci

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tego etapu pracy w Specyfikacii
Technicznej.

Ceny jednostkowe robot bedg obejmowac:
= robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami;
= wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, transportu i sktadowania;
= wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami;
= Kkoszty posrednie i zysk.

Cena urzgdzenia obejmuje:

= cene i koszt zakupu urzadzenia;
= montaz urzadzenia.
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11. Przepisy zwigzane

Obowigzujgce normy dotyczgce urzadzen i kontroli bezpieczenstwa na placach zabaw, do ktérych
nalezy sie stosowac:

= PN-EN 1176-1:2009 - Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie -- Czes¢ 1: Ogodlne
wymagania bezpieczenstwa i metody badan

= PN-EN 1176-2:2009 - Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie -- Czes¢ 2: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan hustawek

= PN-EN 1176-6:2009 - Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie -- Czes$¢ 6: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan urzgdzenh kotyszgcych

= PN-EN 1176-7:2009 - Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie -- Czes¢ 7: Wytyczne
instalowania, kontroli, konserwaciji i eksploataciji

= PN-EN 1177:2009— N Nawierzchnie placow zabaw amortyzujgce upadki -- Wyznaczanie
krytycznej wysokosci upadku

Urzadzenia zabawowe powinny by¢é mocowane zgodnie z wytycznymi producenta i oraz zgodnie z
normg PN-EN 1176-7:2009 - Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie -- Czes¢ 7: Wytyczne
instalowania, kontroli, konserwacji i eksploatacji.

Producent dostarcza rysunki techniczne, schematy, instrukcje montazu i uzytkowania, potrzebne takze

do konserwacji, napraw, oraz konkretne wytyczne do sprawdzenia elementéw przed oddaniem
do uzytkowania.
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